
GCS900－3Dマシンコントロール

運転席に設置したコントロールボックスに基面、設

計高、および施工路線を設定して、それに従ってブ

レードを自動制御するシステムです。

3.7ｍ級モーターグレーダ 3.1ｍ級モーターグレーダ

㈱エコワークでは、多用途に応じた道路や駐車場における路盤整形に、より高精度な施工を

実現させるために、所有するモーターグレーダ３台のうち、２台にマシンコントロールシステムを

一般道路、小規模工事にも対応するよう、モーターグレーダ（ブレード3.1ｍ）にも

GCS900を導入。 平成22年2月26日





360°プリズム。
重機の三次元位置を求める。

三次元施工データを読み込み、
重機の位置や切盛,ﾌﾞﾚｰﾄﾞの傾きを表示する。

１軸角度センサー。１０割勾配まで対応可能。
重機やブレードに装着し、傾きを測定します。

ｸﾞﾚｰﾀﾞｰの位置は、自動追尾ﾄｰﾀﾙｽﾃｰｼｮﾝによりﾘｱﾙﾀｲﾑで把握されております。又、全てのｾﾝｻｰがCAN
ｹｰﾌﾞﾙ接続され、設計ﾃﾞｰﾀ面にあわせﾌﾞﾚｰﾄﾞが自動ｺﾝﾄﾛｰﾙされます。
ｸﾞﾚｰﾀﾞｰの様な精度の高い施工が求められる条件下においては、自動追尾ﾄｰﾀﾙｽﾃｰｼｮﾝによる、精度の
高い位置管理が必要になります。（GNSS制御よりも高い精度管理が可能です）
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